A Kopter-Tool V2,180

50 50 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200

Fopter
Einstellungen 3¢

Scope
START

STOPF Umschalten - nurwvon NawiChrl

M ‘

&2 Serielle Kandle - MawiCirl =¥ FlightCtrl |

@ 30 | © rap || 2MGPE |

@ Firmware Update & Terminal...

Status .‘Intervalll Scope ] Matartest |

4 Lade (cav) ‘ [ Expartiers [ cew) |
Flight-Ctri [ll] v2.180 Details...
BL-Cul ]
PlavpGt li‘m 8 sD-Kane. ‘ @ Beenden |
Kompass [H] Kopter-Tool V180

Mikrokoptertool 2.18b

E=8 EoR| =5

& Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanale
Kamera MName der Konfiguration: |Easy
CamCtrl
Ausgénge ¥ Hohenregelung aktiv Wodus:
Konfiguration Sollwert Chb - |§ Vario-Hahe
Stick Stick Neutral ’07 0 - automatisch «E GAS:
Hohe Punkt: 127 - Mittelposition =127
Navi-Ctrl Auta StaryLand Channel:  {Inaktiv |
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes W GPS
Gyro GPS Modus Steuerung: ChE - l
Benutzer W Drnamic PostionHald
A‘;hSkOF’plunQ ComingHome Hohe: 0 [m] 0-deakiiviert
Mixer-SETUP

Carefree Steuerung: Inakitin - l

¥ Teachable Carefree

Mixer-SETUP  |Quadro-x
E—d Laden...

Eriicha-0 Er2ichei0 Eraicn70 Erecnain Ersichain Erscnio-n Brrionign Bracnizo

® <

@ti

? Hilfe EaE [ Speichem... @



& Parametersatz 3 : Easy EI@
E_Easv Setup

Kamera Funktion Kanal Funktion Kanal
Camctrl Ggas: B ~| POTI3:
Ausgange

Konfiguration GIER: 4 ~|POTIA:

Stick Nick: B3 ~|PoOTIS:

Hohe

Navi-Ctrl ROLL: 2 ~| POTIG:

. [ |
Navi-Ctrl 2 POTH: [chs  ~|POTIZ:
Verschiedenes 1234567890123456
Gyro POTI2: |ChE ~|POTI8: |Ch12 h Serieller Kanal 1-12
Benutzer . ] -
Achskopplung Motor-Sicherheitschalte |Inaktiv hd

Mixer-SETUP [ tator starfstop -> Gas 0 & Mator-Schaler ANGAUS _

Empfanger wihlen: 123456789012
Graupner HoTT j

v Telemetrie: Alle Ereignisse sprechen

Ericnaeo Erzicneen Erach70 Era (o0 Ersicha-o Erschio=0 Erricnii=0 Eraichiz0

? Hilfe R [ Speicharn..

& Parametersatz 3 : Easy E@
Fasy Setup
Kandle Nick Roll
i =
CamCtrl Servo Ansteuerung: |1 28 j |1 24 j
Ausgénge Kompensation: |50 - s -

Konfiguration Failsafe value: |D = |D =
Stick 0-AUS [~ Richtung urkehren ¥ Richtung urnkehren
HOh'eCt | Servo min: |24 — |?D =

awvi-Lor = = |

. Servo max: 230 = 220 =
Navi-Ctr| 2 o | = | =
Verschiedenes ﬁ'_aANL'JJS""E" L 0 =
Gyro [~ Compensation OFF
Benutzer ™ Servo relativ
Achskopplung
Mixer-SETUP Ansteuergeschwindigkeit: |3 = 2-schnellstes
man. Geschwindigkeit: |60 : 1-schnellstes

Failsafe value:
Servo 3: |125 j |D i‘
e -] o =
[z -] o H
0-AUS ¢ *
Servo 3 [ -0utl [ -»>0ut2  on Wi‘ W of: ]?n—i‘ [
Servo 4. [ ->0utl [ ->0ut2 on: Wi‘ [l off: ’?‘D—i‘ |

Erionsko Erzicneln Erzch70 Ertcnaen Erschai-o Erech -0 Errchnio Erzchiz-0

v | E E; Laden —~r arameterzatz - © Lesen

P Hilfe i [ Speichem.. a @ Schreiben




& Pararmetersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kandle
Kamera
Ausgénge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

EriichErn Erzichek0

Erach=0

o]l =]

Konfiguration externer Hardware (CamCirl) zur Steuerung won Sony Kamera und Camcorder.

kode Kanal: Ch1 -

Inaktin -

Zoom Kanal

Eracharn Ersicha-o Ersichio-o Errichiiko

Eraichiz-n

% Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgénge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

l P1[Ch5]=0 l P2 [Ch B]=0

l P3[Ch7]=0

BN R =

Setup of Outl, Out2: CAM & EXTI[FCW30]  SW21 & SV2h [FCWEx]

Idle  Klicken fur Seguenzanderung

Ausgangl Bitmaske: [ [N [

Ausgangl Timing: 40 »| [in10ms]

¥ nur nach Start der Motoren aktiv

[ mit WP-Event verkniipfen

0 = | [meter] in Distance
0 - | [meter] in Altitucle

I | [

40 = | [in10ms]

AutoTrigger alle:

AutoTrigger alle:

Ausgang? Bitmaske: [HH|

Ausgang? Timing:
I¥ nur nach Start der Motoren aktiv

Unterspannung

Warn_ Bitmask (Ausgl)

Unterspannung
Warn. Bitmask (Ausg?2)

[~ aktiv
festes Timing 0.1s

S S | [ aktiv

Gehe zur Serso Konfiguration...

l P4 [Ch 8)=0 l PS5 [Ch 9]=0 l P& [Ch 10]=0 l F7[Ch11]=0

J16 & 17 [FCW1 x]

l P& [Ch12]=0




% Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kandle
Kamera
CamCtrl
Ausgdnge
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

& Parametersatz 3 : Easy

Name der Konfiguration:

Easy Setup
Kanale
Kamera
CamCtrl
Ausgiange
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

Aktive Komponenten / Funktionen

v Hohenregelung
W GPS

=
[ Feste Ausrichtung

[ Erweiterte Empfangssignalprufung

[ Drehratenbegrenzung

™ Heading Hold {Nick/Roll)

Nick/Roll P: B i‘
Nick/Roll D: 10 i‘

Gier P: 4 -

Externe Kontrolle: 1]

« | D-aus, Dubwise: Werstarkung
Riddim »128-ain

[E=N o 5

Konfiguration

|Easy



% Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgange
Konfiguration
Stick
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

% Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanile
Kamera
CamCtrl
Ausgédnge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

=N e

W Hohenregelung aktiv

" Hohenbegrenzung

* Yario-Hohe

Sollwert: Chh

Min. Gas: a0
Hohe P: 15 -

Luftdruck D: a0

Z-ACC:

Max. Hohe: 150

Auto StartfLand Channel:

Landing speed:

ACC Z Landing puls:

-
v akustisches Yariometer

VarstiarkungfRate: |157 jl

Schwebe-Gas +/— | jl 12.6 %

Tilt compensation: |110 %
o A
0 - automatisch
127 - Mittelposition

Stick Neutral
Punkt:

Inaktiv A
e Hmime
560 il 0 - deaktiviert

=N Hol &>~

v GPS aktiv

GPS Modus Steuerung:
GFS VYerstarkung:

GPS Stick-Schwelle:
Min. Sat.

GPS-P:

GPS-I:

GPS-D:

GPS Acc:

Chi

-

100 ML)

C—
C—

100

a0

120

- FostionHold abhangig won
GPS Modus Steuerung

+| Limit: 75 -
+| Limit: ab -
~| Limit: 75 -



% Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanile
Kamera
CamCtrl
Ausgange
Konfiguration
Stick

Héhe
Navi-Ctrl
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

t Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kandle
Kamera
CamCtrl
Ausgénge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

=N B =

Navi-Ctrl 2

W GPS aktiv
GPS Windkorrektur: 50 kS
ACC Kompensation: 4z -
Max. Flugradius: ’Diil [m] O-deaktiviert
GPS Winkel Limit: 140 -
ool —

v Dynamic PostionHold (dPH)

0 < (m 0- deakiivien

ComingHome Ausric:htung:|l<eine Anderung j

ComingHome Hohe:

[ Gewinne Hohe (bis 20m) vor 1. Wegpunkt

Single WP Control Channel:
MNachster WP Channel:

Inaktiv -
&0 v | [0.1mfs]

Spezielle Grenze - nur mit komrmerzieller Lizenz (z.B. fiir Frankreich)

0 i| (] O - deaktiviert

Single WP Geschw.:

Fail Sink-Radius:

[naktiv *| benutzt Single W1 als Speicher

([E= o =5

Verschiedenes

Min. Gas: i jl
Max. Gas: 230 H
Kompasswirkung: B4 | ¥ Teachable Carefree

Compass offset []

0 jl [ Disable declination calc.
Inaktiv -

Carefree Steuerung:

+| 3s=96Y 435=128Y
Upterspannung [0.1¥]: 32 Zl Be = 160V Bs = 192V
Hilfe |e LiFo Zelle oder Gesamtspannung
. ] 3s=93V 45 =124V
CH voltage [0.1V]: Al ~| Bs =155V 6s =186V
~| 3s=9.0V 4s=12.0¢v
Autoland. voltage [0.1V]: |30 | Ei_ 15OV B 18.0V
0 - DISABLED
Yoltage reference: o 3.0 ChRox (Standard)
FC21-I1C? 3.3V CSxx

bei Empfangsverust:
NOT-Gas Zeit [0.15]:

NOT-Gas:

Failsafe CH time:
[5] 0-0FF. 255 - na limit

Fehlersignal Summer:
,7 Kein Signalton
ohne aktiven Sender

30 H
B5 H
0 =
o Ho-aus

K.ompasstehler beim Start ignorieren
Start ohne 5D Kare werhindern

Start ohne GPS Fixwerhindern

not start without defined FlyZone

land, if not possible to return to FlyZone

MNutze "Vario-Hohe"
fur "Not-Gas"

Failsafe channel

Kompass Fehler:

SD Karte fehlt:

GPX fix missing:
FlyZone required:
Land outside FlyZone

<] 1=Ix71



ﬁ Parametersatz 3 : Easy EI@
Fasy Setup

Kanéle
Kamera

CamCtrl Gyro P: 100 +| Gier P: 100 -
Ausgénge Gyro |- 120 ~| Gierl: 120 -
Konfiguration

Stick Gyro D: 10 -

Héhe
Navi-Ctrl

Navi-Ctrl 2 ACC / Gyro - Faktor: 27 :‘
_Versch|edenes ACC { Gyro - Komp: e Hoam

Gyro

Benutzer

Achskopplung Hauptregler I: m

Mixer-SETUP Drift-Kompensation: lgii‘
Gyro stab. leii‘

Motor-Glattung 0 i‘

Dynamische Stabilitat: 70 ~| [~ Drehratenbegrenzung

% Parametersatz 3 : Easy E\@
Fasy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl

Ausgange Parameter 1: ] -

Konfiguration

Stick Parameter 2: 0 -
Hohe Parameter 3: 0 -

Navi-Ctrl

Navi-Ctrl 2 Parameter 4: 0 -

Verschiedenes Parameter 5- T
Gyro
Parameter b: 0 ¥ | Redundance mastertest: Matar 1 off

Achskopplung
Mixer-SETUP Parameter 7: g ¥ | Redundance mastertest 12C hus failure

Parameter 8: 0 -




ﬁ Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgiange
Konfiguration
Stick

Hbhe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer

Achskopplung

Mixer-SETUP

ﬁ Parametersatz 3 : Easy

Easy Setup
Kandle
Kamera
CamcCtrl
Ausgénge
Konfiguration
Stick

Héhe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

(o]l s

Gier 175
pos. Ruckkopplung:

Nick / Roll £2
Ruckkopplung:
Gier-Korrektur: 70

Mixer-SETUP

Motor Mixer {(GLOBAL fiir alle Settings)

{(100% - 64)
Gas Nick Roll
Motor 1:
Motor 2:
Motor 3:
Motor 4:
Motor b:
Motor b:
Motor 7:
Motor 8:
Motor 9:
Motor 10:
Motor 11:
Motor 12:
Motor 13:
Motor 14:
Motor 15:
Motor 16:

N
< NN NRERR

-

o] E =]

Marmne: IW

E;J Laden... |

n Speichern... |

Orientierung muss in jedem
Setting eingestellt werden

@ »






