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Easy Setup

Kandéle

Kamera Name der Konfiguration: ||EEI’

CamCtrl

Ausgénge I~ Hohenregelung aktiv Modus:

Konfiguration Sallwert Inakiiv ~ |§ Vavio-Hohe

Stick Stick MNeutral 120 01 - autamatizch « lGAS:
Hohe Funkt 127 - Mittelposition ?
Mavi-Ctrl Auto StartfLand Channel:  |Inaktiv - l

Navi-Ctrl 2

Verschiedenes [ GPS

Gyro GPS Modus Steuerung: Inaktiv - l

Benutzer ™ Dywnamic PostionHald

Achskopplung ComingHome Hiohe: 15 [r] 0-deaktivier
Mixer-SETUP

Carefree Steuerung: Inakdtiv - l

[T Teachable Carefree

Mixer-SETUP  |leer
5 Laden...
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Easy Setup

Kamera Funktion Kanal Funktion Kanal

CamCtrl Gas: H -|Potiz:  [cne - Channel 1 - 16:

Ausgange RhERREREEREREEER
i i GIER: |4  ~|Poti&: [ch7 -

Konfiguration

Stick .

NICK: 3 ~ | Potih: Cha -
Héhe l
Navi-Ctrl ROLL: 2 ~ | Poti6: Chg -

. | = |
Naw—CFrI 2 Potil: Ch 4 +|Poti7:  |Ch1D M
Verschiedenes

1234567890123456

G‘y’l’O Potiz2: Chh ~ | PotiB: Ch11 hd Serieller Kanal 1-12
Benutzer ) )
Motor-Sicherheitschalte |Inaktiv -

Achskopplung

Mixer-SETUP [ Motor startfstop -» Gas 0 & Motor-Schalter AMNJAUS _

23466789012

Empfanger wahlen:

Multisignal (PPh) |

L =5 B
casy Setup
Kandle Nick Roll

= ?

CamCtrl Servo Ansteuerung: |1DD j |1DD j

Ausgénge Kompensation: |1DIJ j |1DIJ j

Konfiguration Failsafe value: |EI il |EI il

Stick 0-AUS [ Richtung umkehran [~ Richtung umkehran

HOhle Servo min: |EI = |EI =

Navi-Ctrl Servo max: |EI = |EI =]

Navi-Ctrl 2 L = -

Verschiedenes ??L"SJ'"E" L SREL =l

Gyro [ Compensation OFF

Benutzer [ Servorelativ

Achskopplung

Mixer-SETUP \nsteuergeschwindigkeit: |2 < 2-schnellstes

man. Geschwindigkeit: |0 : 1-schrnellstes

Failsafe value:

Servo 3: |D j ||:| i‘
Servo 4: |D j |IZI i‘
Servo 5: |D j |U i‘

0-AUS
@
Servo3: [ -20utl [ ->0ut? on: |0 i‘ [l ofi |0 i‘ ]|
Servo4: [ ->0utl [ ->Out? on: |0 i‘ [l off: |0 i‘ 1]
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Easy Setup
Kanéle
Kamera
Ausgange
Konfiguration
Stick

Héhe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

»

Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

b -E sl

Konfiguration externer Hardware (CamCtrl) zur Steuerung von Sony Kamera und Camcorder.

CarmCtrl
kMode Kanal: Inalktiv <
Zoorm Kanal Inaktiv -
GimbalCtrl

Inalktiv -

“anw Channel:

][]
Setup of Outl, Owt2:  CAM & EXTI[FCW30]  SV21ESVER[FCWZx] 16 & N7 [FTW1.x
Idle  Klicken fir Sequenzanderung

(] O
0 «| [in10ms]

[~ nur nach Start der Motoren aktiv

Ausgangl Bitmaske:

Ausgangl Timing:

[ mit WP-Ewvent verkniipfen

0 = | [meter] in Distance
0 - | [meter] in Altitude

(IS
0 «| [in 10ms]

[~ nur nach Start der Motoren aktiv

AutoTrigger alle:

AutoTrigger alle:

Ausgang? Bitmaske:

AusgangZ Timing:

Unterspannung IR ¥ aktiv
Warn. Bitmask {(Ausgl) festes Timing 0.1s
Unterspannung N v aktiv

Warn. Bitmask {(Ausg2)

Gehe zur Senso Konfiguration...
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Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgdnge
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

»

Easy Setup
Kandale
Kamera
CamCtrl
Ausgénge
Konfiguration
Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

=5 Eol =)

Konfiguration

Name der Konfiguration: |Ieer

Aktive Komponenten / Funktionen

I Hohenregelung

[~ GPS

" Kompass

[~ Feste Ausrichtung

[~ Erweiterte Empfangssignalprifung

[ Drehratenbegrenzung

I Heading Hold (Nick/Roll)

Lo |5 s

Nick/Roll P:

Nick/Roll D:

Gier P:

Externe Kontrolle:

C—
C—

I

0 + | O-aus. Dubwise: Verstarkung
Riddim »128-gin
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Easy Setup
Kandle
Kamera ¥ Hohenregelung aktiv:
CamCtrl
Ausgdnge
Konfiguration * Hohenbegrenzung [~ Schalter fir Hohe
Stick " vario-Hihe r

Navi-Ctrl

Navi-Ctrl 2 Sollwert: lhakiv ~ ~|  Verstarkung/Rate: [ H

Verschiedenes

Gyro Min. Gas: 0 i‘ Schwebe-Gas +/- |0 il 50.0 %
Eef?ulfzer | Hohe P: 1 - Tilt compensation: |0 M
chskopplung
Mixer-SETUP Luftdruck D: i = i =
Z-ACC: 1 -
Max. Hihe: 0 7| [m]

Auto Start{fLand Channel: Inakti -
Landing speed: 0 il [0.1rmys]
ACC Z Landing puls: 760 il 0 - deaktiviert

» ol
Easy Setup

Kandle
Kamera
CamCtrl
Ausgédnge
Konfiguration

Stick GPS Modus Steuerung: lm

Hohe GPS Verstarkung: 2
Navi_Ctrl erstarkung: 100 | [*]
Navi-Ctrl 2 GPS Stick-Schwelle: 0 :| 0- PostionHold abhangig van

Verschiedenes

Gyro Min. Sat. 0 H

GPS Modus Steuerung

Benutzer GPS-P- a0 <] Limit 50 =

Achskopplung

Mixer-SETUP GPSH: 50 ~| Limit 50 -
GFS-D: a0 =| Limit 50 -

GPS Acc: o M
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Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgdnge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Verschiedenes
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

»

Easy Setup
Kandle
Kamera
CamCtrl
Ausgédnge
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Gyro
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

== e
v GPS aktiv

GPS Windkorrektur: 100 | [*]

ACC Kompensation: 100 -

Max. Flugradius: ’Diil [m] 0O-deaktiviert

GPS Winkel Limit: 2a -

PositionHold ’7 R
Login time: 0 ZI (s]

[~ Dynamic PostionHold (dPH)

ComingHome Hohe: I il [m] 0O-deaktiviert

ComingHome Ausrichtung:|Keine Anderng j

v Gewinne Hohe (bis 20m) vor 1. Wegpunkt

Single WP Control Channel: Inaktiv - | benutzt Single Wh#1 als Speicher

MNachster WP Channel: Inaktiv -
Single WP Geschw. 15 - | [0.1m/s]

Spezielle Grenze - nur mit kommerzieller Lizenz (z.B. fiir Frankreich)

Fail Sink-Radius: 0 il [m] 0-deaktvier

[E=5(E=R =
Min. Gas: 0 i‘
Max. Gas: 0 i‘
4 -

Kompasswirkung: [~ Teachable Carefree

Compass offset [] i‘ I~ Disable declination calc.
Carefree Steuerung: Inaktiv -

Unterspannung [0.1V]: IDi - g: - g% é: : g%

Hilfe je LiPo Zelle oder Gesamtspannung

CH voltage [0.1V]: 1] = [F)TERE'EED
. + | Feature
Autoland. voltage [0.1V]: |0 Z‘ DISABLED

=

0 - DISABLED
Voltage reference: 3,00 CPocx (Standard)
FC2.1-1C7 3.3 Coxx
bei Empfangsx.ierlust: — Fehlersignal Summer:
NOT-Gas Zeit [0.1s]: 0 :‘ Kein Signalton
= " ohne aktiven Send
NOT-Gas: 0 Z‘ ohne aktiven Sender
Failsafe CH time: 0 _i‘ - |‘_'|_Ut_ZE 'VﬁliD:HﬁhE'
[5] O0-0FF. 255 - no limit hd fir "Not-Gas

Failsafe channel a i‘ 0-4US
Failsafe altitude a i‘ 0-no change

Kompass Fehler:

SD Karte fehlt:

GPX fix missing:
FlyZone required:
Land outside FlyZone

F.ompassfehler beim Start ignarieren
Start ohne SD Kare verhindermn

Start ohne GPS Fixwerhindern

not start without defined FlyZone

land, if not possible to return to FlyZone

minie i i



»

Easy Setup
Kandle
Kamera
CamCtrl
Ausgange
Konfiguration
Stick

Héhe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Benutzer
Achskopplung
Mixer-SETUP

»

Easy Setup
Kanéle
Kamera
CamCtrl
Ausgange
Konfiguration
Stick

Hohe
Navi-Ctrl
Navi-Ctrl 2
Verschiedenes
Gyro
Achskopplung
Mixer-SETUP

Gyro P:
Gyro |
Gyro D:

Dynamische Stabilitat:

ACC } Gyro - Faktor:
ACC } Gyro - Komp:

Hauptregler I:

Drift-Kompensation:

Gyro stab.

Motor-Glattung

100 -

0 =
o Hoam
C—
1 =
C—

I~ Drehratenbegrenzung

F=% E=R

[ ][ @]l

Benutzer

Parameter 1:

Parameter 2:

Parameter 3:

Parameter 4:

Parameter 5:

Parameter 6:

Parameter 7:

Parameter 8:

0 ¥ | Redundance mastertest Motor 1 off
0 ¥ | Redundance mastertest [2C bus failure
i} -
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Easy Setup Achskopplung

Kandle
Kamera
CamcCtrl
Ausgédnge
Konfiguration
Stick

Héhe
Navi-Ctrl Nick / Roll
Navi-Ctrl 2 Riickkopplung:
Verschiedenes
Gyro

Benutzer

Achskopplung

Mixer-SETUP

Gier
pos. Rickkopplung:

Gier-Korrektur: 50 -

» = S
Easy Setup Mixer-SETUP

Kanale
Motor Mixer (GLOBAL fiir alle Settings)

Kamera (100% - 64) MName: |leer
CamCtrl Gas Nick Roll Yaw _
Ausgédnge Motor 1- M

: . O OO OO
Konfiguration vowr2. (I CNE OO (O i Speichern.. |
tick voors DN DN O O —
Bhe ] rienterung muss in jedem
Navi-Ctrl Motor 4: _ _ _ _ Setting eingestellt werden
. Motor5: [N CHENN OO CO
Naw—Q:rl 2 Motor 6 0 _QJo  §o  go |
Verschiedenes sotor 72 [N OO OO OO
Gyro Motor 8: Ol (N (N (e
Benutzer motors: [N CHEEN CHE DN
Achskopplung motor 10: (NN O OO O
Mixer-SETUP Motor 11: NN CHEEH COEEN O
Motor 12 [N NN OO OO
Motor 13- [N NN OO OO
Moor 14 (NN CHEEH COEEN O
motor 15: [N CHEEN OO O
Motor 16: [N N N O
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