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6. Einstellbare Servoausschldage

Man kann das Blinkmuster zum Auslésen der Kamera ja auf die Servos legen. Nun kann man die Ausschlage einzeln einstellen.
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Das macht es z.B. einfacher, wenn man per LANC-Control oder IR-Control die Kamera auslésen will.

7. Lizenz-Handling

Bislang musste die Lizenzdatei immer auf der SD-Karte gespeichert sein.

Jetzt wird die Lizenzdatei automatisch ins EEPROM kopiert, wenn eine auf der SD-Karte vorhanden ist.
Ausserdem kann man die Lizenzdatei vom KopterTool importieren.

Auch neu: man kann einen Lizenzschlissel abrufen, mit dem man die Lizenz bei uns bestellen kann.

8. Logfile

- Aufldsung des Zeitstempels in 0,1Sek

- Auflésung der Nick und Rollwinkel in 0,1°

- Neuer Eintrag: MotoNotReadyCnt -> ein Zahler fiir jeden einzelnen Motor, der bei Problemen hoch z&hlt. Wenn ein BL-Fehler z.B. einen Motorstillste

man nun sehen, welcher das war.
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9. Flug-Grenzen

Bislang gab es auf der SD-Karte der NC drei Parameter fir die Fluggrenzen:

- Héhe

- Maximale Entfernung im GPS-Mode

- Maximale Entfernung, die den MK zum Sinken zwingt (Descend range) -> ist in Frankreich Pflicht

In unterschiedlichen (Sicherheits-) Bereichen sind die Werte unetrschiedlich. Aus dem Grund haben wir die Werte in die Settings der FC verschoben.
Dann kann man ggf. unterschiedliche Settings verwenden.

Die alten drei Parameter werden damit wirkungslos:
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SSC init.. .ok

SDC init...

Setting SPI speed to 2000 ok
SD-CARD V2.0 or later
Capacity = 15910 MB
Manufacturer ID: 27
Application ID: SM

Product Name: 00000

Product Rev.:

Serial No

Manufac.

Settings init..
MAX FLYING_ALT <-- unknown parameter

MAX FLYING_RANGE <-- unknown parameter

DESCEND_RANGE <-- unknown parameter

ok

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T TP T 7T T
Version information:

NaviCtrl HW: V2.0 SW: V2.0Sg
e

Sie werden durch diese ersetzt:

Parameterseté -

) Parameterset 3 : Easy®

Channels Configuration J Stick Looping Altitude Camera Nawvi-Ctrl Channels Configuration | Stick i Looping Aﬂnude} (o)

Navi-Ctrl 2 ] Output i Misc ‘ Gyro | User | Coupling | Mixer-SETUP | EasySelup‘ Navi-Ctrl2 Output | Misc i Gyro | User | Coupling| Mixer-S

v Enable Altitude control ¥ [Enable GPS|
" Height limitation control ~ GPS Wind Correction: |50 v| %)
@ Vario altitude control v enable acoustic vario ACC Compensation: m =
it Max. Flying Range: (1000 < (m) 0-disabled
Setpoint: [Ch 5 j Gain / Rate:
s GPS Angle Limit: 140 ~|
Min. Gas: [30 ﬂ Hover variation: PositionHold -
; Login time: J ﬂ s]
Altitude P: 20 ~| GPSZ
¥ Dynamic PostionHold (dPH)
Barometric D: [40 z Stick neutral: 127 ﬂ
point 0 - automatic
Z-ACC: 30 LJ ;Zoifts;ddle ComingHome Altitude: "0 —:—1 [m] 0-disabled
Max. Altitude: 40 ~| [m) Single WP speed: :50. 3 [0.1mys]
Auto Start/Land Channel: Disabled ~| Special limit only possible with commercial license (e.g. for France law)
Landing speed: [12 . i [0.1m/s) Descend range: (1] iJ [m] 0-disabled
Br1 [Ch5]-252 Brz(Che)-0 BrF3[Ch7)=3 Br4[Che)=3 Bricns)-2s2  [r2(Che)e0 Brich7=3 | [
B P5 [Ch9)-0 BFs (Ch10)=0 BF7ich11]-0 Bra(ch12)-0 BPs(ch 90 WPe(Ch10)=0 Br7(ch11)-0 | [

Fv Al 3[4 } " Read '® | " Wite '® I
i v’ OK I ? Help l Load.. & I Save.. l

T ] - W

' OK I | ? Help I Load.. & { i Sa

[

Hinweis:
Wenn man die maximale Entfernung und max. Héhe nutzt, bekommt man beim Uberschreiten eine entsprechende Fehlermeldung (HoTT/Jeti).
Fliegt man in dPH-GPS-Mode oder mit Hohenregler, konnen diese Grenzen nicht tGberschritten werden.

Gruss,
Holger
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